
Indoor-Positionsbestimmung mit LoRa

Fachlicher Hintergrund

Kunden in einem Einkaufszentrum zu einem bestimmten Laden navigieren, die passende Audiospur
durch einen Audio-Guide in einem Museum abspielen lassen, Gutscheine zu Artikeln anzeigen, vor
dem sich eine Kundin gerade befindet – all diese Szenarien erfordern die genaue Position von Nut-
zerinnen und Nutzern innerhalb geschlossener Räume. Die Bestimmung der Position eines Gerätes
innerhalb von Gebäuden steht vor der Herausforderung, nicht auf satellitengestützte Positionsbe-
stimmungsverfahren wie GPS aufbauen zu können. Alternative Herangehensweisen wie der Einsatz
von Bluetooth-Beacons [1] oder die Verwendung von Ultraschall [2] sind bereits vorgeschlagen und
erprobt worden.

LoRa ist eine Funktechnologie, die mit geringem Energieaufwand Reichweiten von mehreren Ki-
lometern erreichen kann. Im Rahmen dieser Arbeit soll erforscht werden, inwiefern LoRa für die
Indoor-Positionsbestimmung verwendet werden kann. Als beispielhaftes Szenario soll die Positio-
nierung eines Endgerätes innerhalb der 3. Etage des Konrad-Zuse-Hauses dienen.

Aufgabenbeschreibung

Im Rahmen dieser Arbeit soll die Frage beantwortet werden, ob LoRa für die Positionsbestimmung
innerhalb eines Gebäudes, hier am Beispiel der 3. Etage des Konrad-Zuse-Hauses, verwendet werden
kann. Die folgenden Arbeitsschritte sind dabei denkbar:

• Diskussion, welche Parameter unter Beachtung des aktuellen Forschungsstandes [3, 4] für die
Positionsbestimmung für das gegebene Szenario verwendet werden können.

• Konzeptionierung einer Versuchsumgebung.

• Durchführung eines Experimentes und Diskussion der Ergebnisse.
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